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TR GENEL BILGILER EN] GENERAL INFORMATION LDE EINFUHRUNG
Kaldinma sistemleri icin (redifimiz PCS serisi ininledimiz; For lifing hoist dives, we produced PCS series; Die PCS-Serie, hergestelll fir Hebesysteme:
= 1 ton.. 50 ton aras nda kaldinma kapasitesine sahip, = Lifing capacity between 1 ton fo 50 lons, = Hublraft zwischen 1 Tonne bis 50 Tonmen,
- FEM - 130 standarilanna uygun, - ltis suilable for FEM - 130 siandaris, - Gemif FEM-130 Standands,
= Kullanian molodar cift hel (2-12 kuisplu) veya fekans - New PCS series adapiable for double speed motors and - Die PCS-Senie ist anpassungsfihig fir polumschaltbare
inveriidil ve molodar |PS5 konama s mifina sahipir. inverter controlled systems, our electric molors have PSS Motoren und Frequenaumrichisr; unsere Elekiromotoren
proteciion class, haben die Schutzart IP5S5,
Ayrca;
- There s an exira fan oplion for 2-12 pole molor, - Es ght eine zusitliche Lifleroption fir 2-12 polige
= 2-12 kuuplu motortar icin exira fan secenedi, Motoren,
- Ease of service and mainlenance,
= Sends ve bakim kolayig, = Sarvicefreundich und leichie Wartung,
= Low noise and long life, easy maintenance,
= Uzun Smilr, sessiz calisma, = Lange Lebensdaver, niedriger Gerduschpegel,
= Aluminum and sphero cast inon opions,
= Aluaminwam ve sfero dikim seceneklern, = Opliomen aws Aluminiem und Sphéroguss,
- Exwa fan, manual hand release, encoder, dnam fange
= Exira fan, mamsel fren kolu, enkoder, tambur fang| akse- accessony options, - Zubehiroptionen wie 2usildicher Liifler, Handliifung,
Suar opsivoniar, Encoder und Trommelflansch,
= Coupled motor, PAM, PAM + Motor input opiions.
= Akuple motor, PAM, PAM + Molor ginis opsivonian mevout- - Eingabsoptionen: Gekoppslier Motor, PAK, PAM+Motor
.
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PCS1-3-5-10-20-25-50

PCS + MOTOR

PCS + PAM B5 + MOTOR

PCS + PAM B5
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TR) SIPARIS ORNEGI (EN) EXAMPLE FOR ODERING ¢  BEISPIEL BESTELLBESCHREIBUNG

PCS 10 95.40 112 M /| 4 BRE S3 M1
¥ L L ¥
Govde Buyul{luﬁu iges Mnﬂ_:\r Q:Jima 3r||f| l:qnm Pn;;g:m
il dic S ok PAM  MOTORLU  PAM+MOTORLU sorntoms st | Enbatan
Verkeinenmgsfakior With Motor PAM + With Motor
1 T Mit Motor PAM + Mit Motor 51 W
3 80 & i
5 a0 M5
it 100 IL o
20 112
132
= 160 l l
50 180 v
¥ Govde Blylkinga Kutup sayis Motor Aksesuarlar

Housing Size Numbser of Poles Modor Accessones

Tip : Polat kaldima rediikdrleri Gehdusegrile Anzahi der Pole Motorzubshér

Type : Polal orane sysiem
Typ : Hubwerksanirieb

M 4 ERE
g0 m 2 EF
90 L EN
100L - Diger Kutup TF
112 M kombinasyonlan ™
132M Istendiginde HR
160M kargilanacaktir. ATEX
160L - Other pole
180M combinafons

on request.

- Sonsige

Polkombinationen

auf Wimsch.

TR] KULLANILAN TERIMLER EN] NOMENCLATURE 1DE] NOMENKLATUR

BRE =Fren/ Brake!Bremse

EF = Extra fan, tek fazli | Separate fan, single phase | Separate Lilfler, einphasig

EN = Enkoder/ Encoder / Drehgeber

Motor Aksesuarlan TF = Termistor, PTC rezistans | Thermisior, PTC resistor / Temperaturfilhler, Kalfeiter
Molor Accessonies
Motorzubehie TW  =Termostat, bimetal | Thenosiat bimetalic switch. | Bimetall- Temparaturwéichier

HR = Manuel fren kolu ! Manuel hand release / Handliifung

ATEX = Muhteme! Patlayici Ortamda Kullamlan Teghizat ve Konnyucu Sistemler
Uzed Equipment and Protective Systems in Potendally Explosive Environment
Verwendele Ausstatiungen und Schutzsysteme in explosionsgefihrdeter Umgebung

WWW. pgr.com.tr




QO

PGR

DRIVE TECHNOLOWHEY

TR) REDUKTOR SEGIM GRNEGI &) GEARBOX SELECTION TUTORIAL

Kaldirfacak yik: 20 fon
Kaldirma hizi: 3 m/dak
Halat donamimi: 4/1
Tambur capr 300 mm

Yikleme dunamu: L2 (Oria) (Genellikle orla derecedek

yilkleri, ancak maksimum yilderide sklkia kaldiran ving).

Orlalama kaldinma wiksedifi: 8 metre
Saatieli dur-kalk sayisi: 10

Giinliik calisma saati: 2 saat

Yillik is giinil: 250 giin

BaMenilen Smir: 5yi

1) Giinlik ortalama aktif calisma siiresi;

H: orialama kaldima yiikseklidi [m)
n: saatieki dur-kalk says)

T: giinlik ¢alisma saad

Wi kaldioma hzi fm/d]

_ 2xHxnxT
T Bx vy

= 2x8x10x2

w3

t= {.Bsaat

2} Toplam beklenilen kullamm zamani;

1.8 % 250 % 5= 2250 saat

3) Kullarum sinfirinin belidenmesi;

T4{1600<2250<3200)

4) FEM (130} samifinin belirlenmesi;
1AM (W) olarak bulunur

5} Kaldirkacak yilk: 20 ton
Kaldirma iz 3 midak
Halat donanmi 414
Tambur capr 300 mm
FEM {130} 1Am (M4}
Bu dederlere gire, Motoru Secim Tablolar” ndan
PCS 25/ 160L4A T 1Am (M) secmishr.

6) PCS 25/ 160L4A [ 1Am (W4)
Talvil orani (Iges) = 110,80
Motor gikcii (P1 ) = 15.00 kW
Cikis moment (M) = 10670 Nim
Cikis dewi (ng) = 126 dd

Load: 20 tonnes

Lifting speed: 3 mimin
Rope equipment: 4/1
Drum diameder: 300 mm

Siale of loadng: L2 {Moderate) (Cranes subjecied fairly
frequently to fie maximum load but, nommally, 1o rather

moderate loads ).

Average hoising height in meters: B medars
The number of work cycles per howr: 10

The daily working time in hours: 2 hours
humber of working days per year: 250 days
humber of years of expecied senice: 5 vears

1) Daily average active working time;
H: average hoising height in maters [m]
n: e number of work cycles per howr
T : e daily working time in houwrs
Wi the hoist speed (meters per minuie) [m/min]

3 2xHxnxT
B0 x Vi

= 2x8x10x2

C TEl

t= 1.8howrs

2) Total expected usage thme;
18 x 250 » 5= 2250 howrs

3) Determination of usage class

T4 {1600<2250<3200)

4) Determination of FEM (IS0} class

Class s 1Am (M4)

5} Load: 20 fonnes
Lifing speed: 3 mimin
Rope equipment: 41
Drum diameder: 300 mm
FEM {120 1Am (M4}
According io these values | choice is

PCS 25 [ 160L4A [ 1Am (M4) from molor selection table.

6) PCS 25 / 160L4A | 1Am (W4)
Ratic (lges) = 110,80
Motor power [Py} = 15.00KW
Ourtpurt forque (Mg = 10670 Nm
Speed (ng) = 12.6 did

@ BEISPIEL FUR GETRIEBEAUSWAHL

Belastmg: 20 Tonnen
Hubgeschwindigkeit: 3 m'min.
Seilassnisung: 41
Trommeldurchmesser: 300 mm

Beladungsrustand: 12 {Miteel} Krine, de ziemlich
oft der Hichsbeanspruchung, laufend jedoch mitferan
Bean sprachungen uniedi egen.
Durchechnililiche Hubhohe in Meiem: 8 meder
Die Anzahl der ArbeitszyMen pro Sinde: 10
Die thgliche Arbeitszeit in Stunden: 2 Simden
Anzahl der Batriebsiage pro Jahe: 250 Tage
Erwariele Lebensdaver: 5 Jahre

1) Tagliche durchschnittliche aktive Arbeltszelt
H: durchschaniiiliche Hubhbhe in Medem [m)]

n: die Anzahl der Arbeitszyken pro Siunde

T: die tigliche Arbeitzzeil in Simden

Wh: Hubgesdwindigheit jm/min]

2xHxnxT
5 a0 B

E—T

= 2x8x10x2

= 0x3

t= 1.8 Stunden

2) erwartete Gesamtnutzungsdauer;

1.8 % 250 » 5 = 2250 Stunden

3) Bestimmung der Nutzungsklasse

T4 {1600<2250<3200)

4) Bestimmung der FEM (150} -Klasse

Klasse 1Am (W4}

5) Belastung: 20 Tonnen
Hubgeschwindigheit: 3 m'min
Seilausriistung: 4/1
Trommeldurchmesser: 300 mm
FEM {130} 1Am (M4}
Entsprechend diesen Werlen ist

PCS 25 M160L4A 7 1Am (M) aus der Molboraussahitabelle

aus2uwdhlen.

6) PCS 25/ 160L4A / 1Am [M4)
Ubersetzung iges) = 110.80
Motordeisung (Pr) = 15.00 kW
Abiriebsdrehmoment (Mz) = 10670 Nm
Abiriebsdrehzahl (ng) = 126 d/d

www. pgr.com.ir
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TR) REDUKTOR SEGIM FORMU

Vg Sl FEM {I50) Soduima Tipi*:

1TAM(MA}[ ] 2m(MS)[ ] 3m(ME)[ ] 4mMT7)[ ] Standan [1 Ekstra Fanli [ ]

5m(M8)[ ]

. Eren Voltaji*:

Kaldirma Kapasitesi*...........o o i s ton 400V [ ] 20V (] AV (]

Halat D W |
a ananmimi . Manuel Fren Kolu:

MI] 24[] 4[] e1[] 8M[]

Var [ ] Yok [ ]
; Yon: 1] 21 311 4[]
TAMBUE CAHTS ... e s e e s s mm
_ Enkoder:
Kaldirma HIZI": ... oo i i s s s s s m/dak ¢
Var [] Yok []
. (V] O OO e
Giris Tipi™:
Motor [ ] PAM [ ] PAM+Motor [ ] Termostat:
. Var [] Yok []
Montaj Pozisyonu": AGTKIAMAL . it et e e e st i s i s
M1[] M3[] M5 [] M6 [ ]
020 PTG oo Afex
26 [] D [] Yok [ ]
Terminal Kutusu Yénii*: Diger
111 2[] 3[1 4[]
: 'Tarnbrur Baglant Flansg::
Motor GUei (NOMINEL:...c.c o oo e cree s KW var [] Yok []
Elekiriksel Deger: .Mubr Koruma Simifi:
ola]....... T L V ;
Erokans. NN WS W R Hz PS5 [ ] IPE5[ ] Exproof [ ]
DHEET IP....cooiveies cesvrs sorss enes srssss sessssssssss seviss ssss sesses srssss sene
Termist&'rr:
Var [] Yok [1] Diger Noflar:
Frenleme Momenti:........... .o v v s sessns sesens N oo

[*] Rediiktar secimi icin gerekli, doldurulmasi zorunlu alanlar

WWW. pgr.com.tr
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@ GEARBOX SELECTION FORM

Corane CRAE" i nialiniaiians FEM (IS0)

TAm(M4)[ ] 2m(M3)[ ] 3m(ME)[ ] d4mM7)[ ]
Sm (M8 [ ]

Liffing Capacity ™. i e, tonnes
Falls*:

MI] 24[] 4[] e1[] 8M[]

DI TR .o s asan mm
LIFtNG SPEEM ... e mimin
'Ir_|gut Type*:

Motor [ ] PAM [ ] PAM-+Motor [ ]

Mounting Position*:
M1[] M3[] M5 [] M6 [ ]
Spedd PosBOn. .iamiinmsmme b i i i

Terminal Box Position®:

] 2(] ol 1 4[]

Thermishr:

Yes [] No []

[*] Required field for selection gearbox

WWW. pgr.com.tr

Cooling Type:

Standard [ ] Ekstra Fan [ ]

Brake Voltage®:

400V [ ] 230V [ ] 24V []

.Man ual Hand Release:

Yes [] No []
Position: 1 [ ] 2] 31 4[]

.E ncoder:

Yes [] No []

'Therrnoatat:

Yes [] No []

Drum Connection Flange:
Yes [] No []

Motor Protection Class:

:IP55 [1 IPB5] ] Exproof [ ]
OHRET TP o s i s v srsss s s bns b sbass srsas snbans
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HirankReasd® s i inniiiinniiniii FEM (150)

1Am (MA)[ ] 2m (M5)[ | 3m(M6)[ | 4m(M7)[ ]
Sm (M8 [ ]

HUBISE S oo e s e s tonnen

Einscherung®:
'1.f1[] 2171 4111 611 8]

Hubgeschwindigkeit®:.........c. oo i i e v m/min

Eingabetyp™:

Motor [ ] PAM [ ] PAM+Motor [ ]

Einbaulage®:
M1 ] M3 [ ] M5 [ ] M6 [ ]

Klemmenkastenlage®:
] 2(] ol 1 4[]

Temgratu rfiihler:
Ja []

[*] Pflichtfeld fiir Auswahl Getriebe

WWW. pgr.com.tr

Kiihlart:

Standard [ ] Extra Liifter | ]

Bremsenspannung®:

400V [ ] 230V [ ] 24V []

Handliiftung:

Ja [] Nein [ ]
Position: 1 [ ] 2] 31 4[]

.Drehgeber:

Ja [] Nein [ ]
=07 L T e .. e e S

Temperaturwachter;

Ja [] Nein []
ErBUIEILNG... oo i i e i st e s i s s

.A.tex:

26 [] M []
SElge P R R,

Trommelflansch:

Ja [] Nein [ ]

Mofor Schutzart:
PS5 ]
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TR) SERVIS FAKTOR(

Servis Bakidni (fs) redibnin calistifl sarlara uyam sadia-
yabilmesi icin gerekli olan kasaydir

Vinclerde kullanilacak ofan PCS redilkibrienn secimlerinds
belirilen kriteder icn 130 43011 ve FEM 9.511/85 standari-
lar kullanimakiadic Kullanm sinf) ve yileme (i belife-
nerek ving s flan ve sanvs fakifni dederderine wagkabilir.

(EN) SERVICE FACTOR

Service Bacior (fs) is the coefiicient required for the gearbox
toadapt to e operating conditions.

Selection of PCS gearboxes to be used in cranes crilefia
specified in 13043011 and FEM 2511785 standards it is
uzed. The usage dass and loading lype are determined after
that crane classes and senice faclor values ane availabla.

[DE} BETRIEBSFAKTOR

Der Bedisbsfakdor (fs) ist der Koeffizient den das Getriebe
bendtigl, um sich an die Betriehebedingungen anzupassen.
Bei der Auswahl iir die PCS-Getiebe fir Krine werden
Kritesien, die in den Nomen 130 4301/1 und FEM 9.511/86
festgelegl snd beachiei Durch die Besiimmung der
Nutzungskasse und der Belastngsan snd die Werle fi
Kranklasse und B edriebs faktor verfighar

YUKLEME TURD / STATE OF LOADING | BELASTUNGSSTUFEN
HAFIF Gensllikle hafif afiriklan, sadece dzel dunamlarda {nadiren) maksmum yiiles kald ran vincler.
L1 LHT Cranes subjected very rarely 1o he maximum load and, normally, io light loads.
LEICHT Krine, die ausnahmaweise der Hichsbeanspruchung und laufend weil geringeren Beansprachungen unlerzogen werden.
ORTA Genallikle ora derecedali wikleri, ancak oldukca sik da maksimuam yiilded kaldran vingler.
L2 MODERATE Cranes subjected fairfly frequently to e maximum load but, nomally, to rafwer moderate loads.
MITTEL Kréine, die ziemlich oft der Hichs beansprachung, laufend jedoch mitteren Beansprachungen uniedie gen.
AGIR Gensllikle adr wikler, ancak sk 3k da maksimuam yiklen kaldiran vinger.
L3 HEAVY Cranes subjected frequently fo the mavimum load and, normally, toloads of heavy magnitude.
SCHWER Krine, die hiufig der Hichsbeansprachung, laufend jedoch sdweren Beansprudwngen untediegen.
gﬂxmn Genallikle maksimum yiles kald ran vincler.
L4 VERYHEAVY Cranes subjected requlary to fhe madimum load.
SEHR SCHWER Krine, die [aufend der Hichs beanspruchung unieriegen.

Kullarm sinifi / The usage class die Nutzungsklasse

Toplam kullanim slires

Giinlik ortalama kullanm
slirasi [Saat] [Saat]
Avarage usage time per day [hour] | Total run time [hour]

Durchschnittiiche Mutzungsdauer |Gesamtiaufzeit [Stunde] | Betriebskasse

proTag [Stunde]

Gaksma Sineh

Ving Saf | Crane Class | Kranklasse

Cahsma Swufi
Working Class

e[ =

Ving Simfi/ Crane Class | Kranklassa

<0,125 200 M
<025 400 M3
0255 .. 505 800 M
05s.. s1 1600 M5
1s._ 49 3200 M6
9% =8 M
4s . <8 12500 M8
8s.. 516 25000 -
>16 50000 .
Servis Faktirler | Service factors | Betriebsfakioren
V0,06 (TO) | voi2 (T | voi2 (T2 | voso s | wvima) V2 (T5) V3 (T6) V4 (T7) V5 (T8)
51 IDmM1) | 1Cm(MZ) | 1BmM3) | 1Am(pM) 2m (M5) 3m (M8} 4m (M7)
04..05 05.06 | 06.07 | 07.08 | 08..09 09..1,1 11..14
- IDmM1) | 1CmM2) | 1Bm(M3) | 1Am M) 2m (M5} 3m (M8} 4m (M7) 5m (M)
0.4..05 05..06 | 06.07 | 07..08 | 08.09 | 09.11 11..1,4 14..
L3 DM} | 1CmM2) | 1Bm(M3 | fAm (M) 2m (M5} 3m (VE) 4m (M7) 5m (M)
04.05 05..06 | 06..07 | 07.08 | 08.09 | 09..11 11..14 14..
i 1ICmM2) | 1Bm3) | 1Am M) 2m (M5} 3m (M8} 4m (M7) 5m (M8)
05..06 | 06.07 | 07..08 | 08..09 09..1,1 11..14 14..

www. pgr.com.ir
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&}  TAMBUR BAGLANTIFLANSI @)  DRUMCONNECTION FLANGE {OE] TROMMELFLANSCH

PCS redifidenn ¢ikis milleine acilan DIN 5480 formuna
uycpun tambur flanskan bubnmakiadir. Redikionin ckis mi-
lindeli devir, tambur flang vasitasyla tambura akianir
Tambur flansmin kallanim yia ilgli girsel asaddaki gibidir.
Tambur flansinin bovudann Sl sayialannda bulabilirsiniz.

PCS Sedisi Rediikide
PCS Series Gearhox
Gafiebe der PC3-Sarie

DIN 5480 form to PCS gearhoxe s output solid shafis suitable
dnm flanges are available. On he output solid shaft of e
gearhox revolulions is ransiered to e dram via e drom
flange The vsual of the use of the dnam flange is as ollows.
The dimensions of the dnam flange can be found on the
dimension shests.

Filr die PCS-Gefiebe sind Ablriebswellen mil gemdass DIN
480 gesigneten Trommealflanschen erhéifich. Die Drehzahi
an der Ausgangswelle wird durch den Trommelflansch an
die Trommel iiberragen. Die visuelle Darsiellung der
Verwendung des Trommelflans-ches ist wie folgt. Die
Abmeszamgen des Trommelflansches ennehmen Sie bitle
den Malblitlern.

Tambur Badlant| Hansi
Drum Conneciion Flange
Trommelflansch

www. pgr.com.ir
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Tabloda belirtilmeyven asin 51 ortamlarnda Teknik Servisimi-
Zi araying.

-3 °C altindaki veya 60°C izerindeki sicaklklarda hassas
Gzelliklers sahip vad kecesi kullanmak gerekir.

0 °C" nin altindaki sicaklk dedederinde asafidaki maddaler
gz Gninde bulundundmaldir:

1= Motodarn belirilen ortam sicaklfinda calismaya wygun
olmasi gerekmekadr.

2- Elekirik moloru fork dedederinin, gereldi olan wiksek
baslama fork dederini agabilmesi gerekmekedin.

3- Rediikifr pivdelerinin dikimden imal edildifji dunamlar-
da -15°C zicakl§in altnda givde knlmasi risk bulun-
duipmdan darhe yiklerine dikkat edimelidr.

& [k calistrma dunemmnda yadin sahip olduiu yiksek
vigkoziteden dolay birakm yadlama problemled ile kar-
sfasmamak adina, sistem wiksiz ofarak birkag dakika
calstirimalide.

Yaf dedisimi vakask 10.000 saatlik kulanmdan sonra va-
pilmalidir. Bu siire, servis tipine ve redikidnin calistid ora-
ma gine dedisir.

[stek lerine redikiider twafmizca vadll verlebilic. Bu
durumda ginderilen redikinin vad tapas ile havalandinma
tapas | dedistiniimesi gerekmekieds. Redikifr vads  istend-
Ginde, istenilen monta) pozisyonuna gire yvad dolumu vapi-
malidr; Bu iablolan katslogda bulabilirsiniz weva bize
dan iz

Yaf mikiardan montaj podsvonuna gire dedisikiik gbsterir
vajj sevivesi, yaf) gisterge tapasi yada yaj qubudy flipe gie)
ile diizenli olar ak konirol edilmalidir.

Montaj-demontaj dunemiarnda vad sevivelen mullaka
kontrol ediimeli, dunema gire vad takvives yvapimaldir.

In cases of ambient lemperatures not envisaged in the table,

call our Technical Service.

In the case of temperatures under -30°C or over 60°C itis
necessary touse oil seals with spedal properties.

For operaing ranges with temperatures under 0°C it is
necessary to consider the following:

1- The motors need to be suitable for operation at e
envizaged ambient temperature.

2= The power of e electric motor needs fo be adequate for
exceeding fhe higher staring forques required.

3~ In case of cast-iron gear reducers, pay atienfon o
impact loads since cast iron may have problems of
fragility at temperatures under -15°C.

4- During the eardy stages of senice, problems of
lubricaion may anise due o e high level of viscosity
taken on by e ol and soit iswise o have a few minules
of rotafon under no load.

The oil neads o be changed afler approximately 10,000
hours. This pericd depends on the type of service and the
environment where fie reducion unit works.

Upon request, gearboxes can be supplied with oil. In this
case, we recommend replacing e gearbox supplied with
the oil plug with fhe vent plug. If the gearbox is oil-iree, oil
must be filled according to the desired mounting posifion
and you can iind these tables in the catalog of consult us.

Oil quandties vary according io mounting posifion ol level,
oil indicator plug or dipsick {depending on type) should be
chedked regulary. In case of assembly and disassembly oil
supplement should be done.

Bei in der Talel nichi vorgesehenen Limgebungstemperaturen
setzen Se sich bitte mit unserem Kundendienst in Verbindung.
Bei Temperaturen unter -30°C oder (ber 60°C werden
Dichiringe aus besonderen Elasiomeren bendligt

Bei Beirieb mit Temperalren unter 0°C ist folgendes 2u
benicksichtigen:

1- Die Motoren missen fir den Beieb mit der
vorgesehenen niedigen Raumtemperatur geeigne! sein.

2- Die Leistung des Elekiromotors muss 50 ausgelegt
werden, dass die hiheren bendtiglen Anlaufdrehmomente
auipebracht werden kinnen.

3~ Bei Gefibegehdusen aus Guss sind die Stofbelastungen
2u beachien, weil der Guss bei Temperaturen unter -15°C
verspriden kinnie.

4- Bei Betriehsheginn  kinnten Schmienungsprobleme
infolge der hohen Obiskositit aufirelen, daher ist es
sinnvvoll, fir einige Minuien einen Leedauf auszufihnen.

.Jemdli.lmgeh.mgshﬂ:ﬁw und Betriebsart ist nach
etwa 10000 Betiebsstunden ein Olwedhsel durchzufifwen.

Getriebe kinnen auf Wunsch mit Of geliefert werden. In
diesem Fall empfehlen wir die Olschraube mit der das
Getriebe geliefert wird durch eine Endiiflungssdwaube zu
ersetzen. Beinhalie! das Gefriebe kein Of, muss es
entsprechend der gewiinschien Einbaulage mit Of befiillt
werden. Eriordediche Tabellen hierzu inden sie in unseren
Kalalogen, oder Sie konnen unseren Kundendienst
kontak feren.

Die Oimengen varieren je nach Enbaulage. Olstand,
(lanzeigesioplen oder Oimesssab (je nach Typ) sollien

regelmalig Gberpnift werden. Bei Montage und Demoniage

sollie Ol und Olzusatz erfolgen.
Yafj Dolum Miktarlan [ O Quantites | (imengen
Yaf Miktar Tablosu (L)
Redilktér Tipi 0il Quanity Table L)  Oimengentabelle {L}
Gear unit type
el M1 M3 M5 ME
PCS 1 12 0a 0.8 09
PCB 3 22 1.5 1.5 14
PCB 5 47 42 4 35
PC5 10 111 6.2 Fi 7
PCS 20 15 10 10 98
PC3 25 178 1.5 123 1.3
PCS 50 58 7 bl 248
= Litre cinsinden vad mikiarn ~

- Cuantity of oilin lires ~

- (imenge (Liter} ~

www. pgr.com.ir
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. | OrtamSwakhdn | 150 vizkozite
Rediiktir Tipi | Y20 T e [ Lm
Type of gearbox|  LPeOF | Ambient Temp. | 15O viscosity bp 'S |
i dlass Mobi DEA fesird | TRIBOL m/
Gatrichetyp | Schmierstoff- | Umgebungs- (150 Viskositdts-| Silhadl
art temper atur *C Hasse
. Apha 5P 230
Mabilgaar Deagas Sl A
EhallOmala Enargal Degd | Alpha MW 220 Tribal Kibarai
Minaral 600 ¥P 220 Spatan | DX SAE 85W-30
Yed ;15"'m| sovazm | Ce120 GRP20| tomn | Famoncipza | B8 20 |Aghamaxzo| 100220 | GEM1220
S Sellovek | MRl | Dagd ule SR | i Kliberdil
Mineral IS0VG 100 600 ¥P 150 Spartan Deagax Alpha MW 100 !
. -15_25 el 100 GRAP 100 [ Joyo oxsagamy | B8 100 | goga | MO0100 | GEM1-100
: #-50_5 BOVE1S | oenreme | MB | poen 2 Fabon CLPAST | yep oy |HYsinAWS 1S oy | et
Mineralil DTE1D Univis J13 | Aldraii Hydraulic Hyspin 5P 15
0alT15 | £ Sie | HVIS - 100 i 7 30 rat
Hyspin ZZ 15
Sentetik
yag ;
Syrthetic s sovGax | STl | Ml | Eners ESS0 Pdytea Degd sy Tribal | Kidbamynt
it ol G OdWE |Glygoyk 30| 56-4P 220 |Ghodibe2d| PGEP20 | GS20 PG 220 20MZH | GHE-220
e Synthetis chas
Digli o
Rk tér
Halical SE‘" "‘"im
Gaar- =
boxes Bio-Dagal Cardube Tribal Bio | Kiibar-Bio
. A ;s
.t S s gy carer 520 | GEsza  (|Topt4tdm20| gwz-220
Bidlogis ches
Stmead- | ot fsches
getrishe- o
matoran
Gala
yaglan
. Trbdd Faed | ..
Food - i . Makil SHC GEAR OL . Dapl | OPTMOL Kiibemil
grads oil .80 IBOVRZN: | e 0 | o FM 220 Rendin 20 | e5290 | apteh GE 220 13?1‘1%0 HUH1-220
Lebensmittel
e
Akrgkan
sentetik gres
L .. Shell Tsla Enersyn | Flessif | Gissnds | Acb | gopogaqq | Tl | Mibesyh
Hl_lﬂ'._;“ = compaud & GSF 5 420 BRIIEPO] | SKAM 2001000 |GE 46-1200
synthetischas
Fett
Minarl " Alvaria Fafl | Mobil SHC | Energrazsa Gisardoaq |2t HL3| Spheerd AR 3 ng,TD']_E
yaijh gres P Riader |Poyrex005| LS3 Baacan 3 G.E"aa n:luilil Araiub HL 2| Sphaerd AP 2 e
et "8 s LRl ER Trital Cen1$h12
Rulmanlar ol grease #5110 Abvaria Fafl | Mobilue3 | Energraass | Baacon 2 Glissanda FT 3 Aralub 40702
Mineraldliatt [ 70 AL3 Mobihoe2 | 152 il BABEP 2 | Spheaml EPL2| T
Anfi Friction
L Sentetik
Kugallager Ll Aera Sl
Syrthetic Masitrm . Aralub : I
iipn #-50..10 1:33-3;;3? eripeckl Beson 25 | Decor8-EP2 | oo  |Prokici78346 | Tibd 399 | oo npsy
Synthetisches i
Fatt

- Yajlayicilar ileilgili Gzelliker PGR Drive Technologies tarafndan tavsive edimekiedi
- Specii cations of lubricants recommended by PGR Crive Technologies.

- Speziische Schmierstoffangaben erfagen Sie bei PGR Crive Technologies.

= Yaj mikiarn icinilgli sayfalara baking. {sayvia 12)
= For the quanity of oil, please refer io the pages relaing. {page 12)

- Filr $imengen = ehe Seite 12

WWW. pgr.com.tr
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Rediikrerden maksimum vesimin almabilmesi icin, rediik-
toderin uygulama yvapsna dofru selilde monle edimes
gerekmekiedy. Tiim bajlant wizeylerinin iz ve tahik ekse-
nine dik olmas| gerelmekiedir.

Redikifdenn montajnda asafjidabi tavsivelere uyuimas)
gerekmekiedi.

= Agik havada vapilacak olan montafianda;

+ Rediikitr imitesini kitl hava kosullanndan konnyumez
+ Korozyon Snlevici vadjar kullaninz.
+ Keceler su gecinmez gres ile konnume.

- Redikitr (nitesini sahitleme ign;

+ Kataloglardaki teknik gzimlerde belirilen iolerans dededs-
rine dikkat edimelidi.

+ Katalogiardaki teknik cizmlerde belirflen wygun civata ve
somuniar klanimalidir.

+ Flanslan izerindeli badiant deliklesinin iliminin kullan -
difindan emin clunmalidr.

= Redikibrden dolay makine (zerinde tiresimin olusmamas)
icn montaj srasnda sabitlemenin diizgin vapidi§indan
emin olunmalidr.

= Redikitr kulaniimadan dnce redikidr ¢ikis safiinin dbniis
wonli konirol edilmelidi

= Uzun siireli depolamalar da (4/6 Ay} kullanian kece redik-
e iperisindeki vad ile tamamen iliskili dunamda dedil ise
kauguk parcanin safta vapiama riski bulundufundan veva
dodnu olarak calismasing engellevebilecek sekilde elastik-
[iini kaybeime riski bulundudundan kegenin dedistinlimesi
tavsive ediir.

= Sofulmaicin;

+ Modor fan ksmindan ivi bir hava akizi saflanarak molor
soduimasinmn uyguniviundan emin olunmalidr.

+ T7e-5°C wa T°>4+40°C calizma kosularnda teknik servise
basvunmme.

= Ekipmankarn (kasnaklar, kaplinler, zincr digliler v} rediktdr
saffarma montaflannda;

+ Gecme toleransiarna wyguniuk saflanmalidic

+ Montg ve demontajarda red(kidr vataklianna zarar verme-
mek adna uygun aparatfar ile saffann (zerne agimg
cekinme deliber kullanimalidr.

. Birbirlerivie temas eden wizevier asinma ve paslanma
riskine karg | vaglanmalidir

= Redikiir v makine bovama iglemlerinde, redikidderds
kullanfan kaucuk vapiya sship ofan kece ve vad kapaklan
boyadan konmmaldir
‘Varsa havalandirma tapalan da tkanmaya karg| konmma-
I

= Yadli olarak sevik edilen redikifderde havalandinma tapa-
larmin verine ki fapalar kullanimakiadic Rediidttder
moniaj edildkien sonra kir tapalar ile redikiresin yanin-
da gdnderilen havalandimma tapalar dedis irilmelidir.

= Redikiir icerisinde bulunan vaj mikiar|, sevye lapasin-
dan kontrol edilmelidir.

- Redikiider maksimum gli; viklemesne anlk olarak
manuz birakimamaldic Yilemeler kademali olarak artt-
rimalidr.

= Sinrl dizeyde bile olsa yaj sentis ile hasara uirayabi-
lecek motor altindaki parcalar, nesnder veya malzemaler
olmasi halinde bu dunam icin 8zel konama yontemlen gelis-
firilim elicir.

In onder to obtain maximam efi dency fom e gearbox, the
gearbox must be installed according 1o e application
stucime. All connection surfaces must be flat and perpen-
dicular to the drive axis.

The following recommendations must be followed when

installing the gearh o
= Qutdoor applicaiions;
+ Protect gearbox from bad weather.

+ Lise anti-comosion oil.
+ Protect seals with walerproof grease .

Fixing gearbox;

+ The folerance values spedied in the iechnical drawings in
e catalogs must be observed.

+ Use the screws and muits specifed in fhe technical drawings
in the catalogs.

* Make sure that all of the connection holes on the fanges

are used.

In order o prevent vibration on fe machine due fo the

et it must be ensured hat he fiing is done property
during installaton.

- Please control the rotation direciion of the owiput shaft
before operating e gearhon

If the seal used for long lerm storage (476 months) is not
completely refated io the oil in the L it is recom-
mended 1o replace the seal couse of here is risk. These
risk is rubber part {sed) might sticked 1o shaft or seal might
Iose efasicity and in this case gearbox can't nn comey.

For codling;

+ Air flow must be good in molor fan Side and make sure
motor cooling system should be enough.

- If environmeni empature T°<-5°C and T°>+40°C call

techical senice.

In the assembly of the equipment 1o the gearbox shafis

{Pullery , coupling , chain gears eic.);

+ Tolerances must be ensured

* I onder io prevent damages io the gearbox: bearings during
aszembly and disassembly, itis (o use puller holes drilled
on the shafis with appropriale apparatus.

+ Lubricate the surfaces that come indo contact with each

oiher against he risk of abrasion and comosion.

- Seal and ol filler-cover with rubber siuciure wsed in
gearbon fior gearbon and machine paining processes must
be protecied fom paint
I there are any vent plugs, please protect hem against
diogging.

= In oled gearbon, Hind plugs ane used instead of vent phags.
After instaling the gearbox, replace the biind plugs and the
vent plugs supplied with the gearbox.

= Check the oil amount in the gearhon Turowgh the level pleg.

= The gearbox must not be impacied to masimum power
loadng momentasily. Loads shoul d be increased gradually.

- Special protecion mefhods should be developed in e
case of paris, objects or maierials under he engine that
may be damaged by oil leakage.

www. pgr.com.ir

Um den maximalen Wirkungsgrad des Getriebes zu erzielan,
mikssen die Getriebe entsprechend der Anvwendugns sindkdur
eingebaut werden. Alle Anschiussfidchen mikssen eben und
senkrechi zur Aniebsachss sein.

Die folgenden Empiehimgen miissen beim Einbau des
Gatriebes beachiet werden.

= Aulenanwendung;

+ Gatriebe vor schiechiam Wetler schiitzen.
+ Verwenden Sie Komosionsschutzdl.
+ Dichiumgen mil wasserfestem Fedl schiitzen.

Getriehe befesigean;

+ Die in den technischen Zeicwmgen der Kalaloge
angegebanen Toleranzwerne sind zu beachten.

+ Verwenden Sie die in den fechnischen Zeichmngen der
Kataloge enen Schrauben und Mutiem.

+ Stellen Sie sicher, dass alle Verbindungdicher an den

Hanschen versendet werden.

= Um Vibrafonen an der Maschine durch das Getriebe zu
vemmeiden, muss  schergesielll werden, dass de
Bedesigung wihrend des Einbaus ordnungsgemid erfolgt

- Bitie Drelwichtung der Abiriebswelle vor Beirieb des
rekiabas el

Wenn die fiir die Langzeifagenmng {6 Monate) verwandele
Dichimg nicht volstindg mit dem Ol im Getiebe
amammenhdingt, wird empiohlen die  Dichiung
ausszutsuschen. Ansonsien besteht die Gefalw, dass die
Dichiung an der Welle haften biebi oder dese an Flasizitit
veriiert und somit das Gefriebe nicht meh richiig [Euft

Zum kilhlen;

* Es muss sichergesiellt warden, dags durch den Lifter eine
ausreichende Motorkilhiung gegeben ist.

Wenn die Limgebungsiemperatwr T°<-5°C und T°>+40°C
isl, wenden sie sich an den tehchnischen Kundendienst

Bei der Montage der Ausiisimg (Riemenscheibe,
Kupplung, Kettenwdder usw.) an die Gelriebewsllen ist
folgendes 2u beachien;

+ Toleranzen sind sinzuhalten.

* Um Schédiden an den Getiebelagem bei der Montage und
Demontage zu vermeidan,, sind de in die Wellen ge bolr ien
Lifcher mit gesigneten Yomichimogen zu verwenden.

+ Schmieren Sie de mikinander in Kontakt tretenden

- Bei Lackervorgingen missen die in den Getrieben
verwendeten Dichimgen und  Olschrasben  mit
Gummistnukir vor Farbe geschitzt werden.

Falls Entlifumgsschrauben vorhanden sind miissen dese
auch vor Yerstopiungen geschitzt werden.

"

Im gedlten Gatriebe werden Olschrauben ansielle von
Enfiifimsschrauhen verwendel. Ersetzen Sie nach dem
Einbau des Getriehes. die Olschrauben mit den bei dem
Getrieba gelieferien Entliftungsschrauben.

Kontrollieren Sie die (imenge im Gefiebe iber die
Cistands schrauhe.

Das Getriebe darf nicht augenblicklich mit maximalen
Belashngen beansprucht werden. Die Lasten sollien
schritiweise erhiht werden.

Bei Teilen, Gegenstinden oder Matesialien unter dem
Wotor, die durch -wenn auch nor geringes-ausretendes
Of beschidigt werden kinnen, solllen spedelle
Sdwizamethoden entwicdeli weden.
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TR] MONTAJ POZISYONLARI EN] MOUNTING POSITIONS 1DE} EINBAULAGE

Farki pozisyon belirtilddi takinde, Telnik Servismize bas- For positions nol envisaged it is necessary o call our  Fiir nicht angegebene Einbaulagen setzen Sie sich bitle mit
virmanz gerekmekiedin. Technical Senvice. unserem Kundendienst in Verbindung.

PC51..50

.pgr.com.t
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TR] MONTAJ POZISYONLARI EN] MOUNTING POSITIONS 1DE EINBAULAGE

- Sparis srasnda Sz el istelenniz olacaksa sebilde gbstaildii
(izere terminal kutusumm pozisyomnnu beliriniz.

-Aks belirilmedd takiirde redikitderin klemens kukssu
pozisyonu 1 olarak verir.

- Ongdnilen monta) pozisyonlarn disnda kalan dunamiar igin
Tednik Servisimize dansniz.

- In e case of specifc requirements, when ondering, specify - Im Falle von Sonderanfordenmngen ist bei Aufiragserieilng
the position of the terminal box as shown in the diagram. die Lage des Klemmkastens gemaf dem Schema genau
- Unless ofwer wise specified, the gear reduceris supplied  anzugeben.
with erminal box in position 1. - Solem  nichis ogegenisiliges angegeben, wird der
- For positions nol envisaged, it is necessary to call our Getriebemoior mit Klemmkasieniage 1 gelifert.
Technical Senvce. - Filr nicht angegabens Einbawagen selzen Sie sich bitle
mil unzerem Kundendienst in Verbindung.

{7 Havalandirma tapas: / Vent plug / 9 Doldurma tapas: / Filing plug/ = Yafj Seviye tapasi / O level / #§ Bogaltma tapasi / Drain plug/
Entliifiung Einfilllstopfen Cistand Clablass
TERMIMAL KUTUSU VE KABLO GIRIS YOMLER] f POSITIONS OF TERMINAL BOX AND CABLE ENTRY / KLEMMENKASTENLAGE UND KABELEINFUHRUNG

M1

WWW. pgr.com.tr




bl o s

#Rahah sanat sepabancn

PGR 000

@)  REDUKTOR DONUS YONLERI [EN] DIRECTION OF ROTATION @3  GETRIEBEDREHRICHTUNGEN

Moloru ve sstemi calstinmadan Gnce rediktinin dnme Rolation of e gear wnit before operaling e moior and  Bitte Drehrichiung des Gedriebes vor Betieb des Motors und
vindnd kontrol ediniz. Redikiir (zedndedi okar dinme sysiem must control the direction. Rotaing amows on he  des Systems (berpriifen. Pfeile am Getriebe zeigen die

yoniinil gisierr. gear unil indicales he drecion. Drefwichiung an.
CW : Saal Yonii CW : Clockwise CW :im Liwzeigersinn
CCW : Saat Yinii Tersi CCW : Counterdockwise CCW : gegen den Uhrzeigersinn

3 Kademe/ 3 Siages 3 - Sufig

.pgr.com.t
Www. pgr.com.tr
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TEK HEZLI MOTORLAR / SINGLE SPEED MOTORS f MOTOREN MIT EINER DREHZAHLEN

Motor Govde BiyiklGgi / Motor Gdicdl / Fren Tipl/ Fren Moment] /
Motor Housing Size | Motorgehduse Grisse Motor Power / Molordeisimg Brake Type / Bremsaniyp Brake Torgue | Bremsmoment
K2 BFK 458 - 18
TIM4E 0,37 kW NRW 090 FDB- 10 12 Nm
K3
B0M4BE 0,55 kW NRW I3 16 Nm
BOMAC 0,75KW o 16 Nm
HRW 103
K4 BFK 458 - 10
s 1o NRW 112 FDE - 13 ki
K4 BFK 458 - 10
o 100 HRW 112 FDE - 13 ickicll
K5 BFK 458 - 12
100L4B 220N HNRW 132 FDE - 15 40
K5 BFK 458 - 12
1004 ik NRW 132 FDE - 15 i
Kb BFK 458 - 14
NI i HRW 145 FDE - 17 .l
KT BFK 458 - 16
50 kW
132W4B 5 NRW 170 FDE - 20 gl
Ki-D
132M4C 7,50 kW 180 Nm
13204 9,20kW =0 180 Nm
K8 BFK 458 - 18
160M4 B 1,00 kW NRW 196 FDE-23 200 Nm
K& BFK 458 - 18
15,00 kW
i 5 NRW 196 FDE - 23 20
K& -D BFK 458 - 25
18004 A 18,50 kW FDB-30 400 Nm
K& -D BFK 458 - 25
00 kW
18004 B 2, FDB-30 400 Nm

CIFT HIZLI MOTORLAR / DOUBLE SPEED MOTORS / MOTOREN MIT ZWEl DREHZAHLEN

Motor Gowde Biiyiikldgi / Motor Giicd / Fren Tipi f Fren Momenti /
Motor Housing Size ! Motorgehdiuse Grisse Motor Power [ Moloreisimg Brake Type { Bramsentyp Brake Torque [ Bremsmoment
K5 BFK 458 - 12
100L2120 251037 kW NRW 132 FDB- 15 40 Nm
K5 BFK 458 - 12
100L2H2E 3.2 1045 kW NRW 132 FDB- 15 40 Nm
Kb BFK 458- 14
HIMY12D 40706 kW NRW 145 FOB- 17 60 Nm
Kb BFK 458 - 14
H2M2M12E 49708 kW NRW 145 FDB- 17 60 Nm
KT BFK 458 - 16
132M212D (PCS 5) 6.1 71,0 kW NRWT0 B 90 Nm
Kr-D
132M2120 6.1 71,0 kW 180 Nm
KT BFK 458 - 16
132M2A20 (PCS TTIIkW
i & NRW 170 FDB - 20 i
Kr-D
132M2120 T 13 kW 180 Nm
KT BFK 458 - 16
132M212D (PCS 5 95716 kW
= A NRW 170 FDB - 20 S0Nm
Ki-D
132M2120 95716 kW 180 Nm
K8 BFK 458- 18
125120 kW
1BOL2H2A 25720 NRW 196 FDB-23 200 Nm
K8 BFK 458- 18
160L2H2E 16,0 [ 26 kW NRW 195 FDB-23 200 Nm

ﬂ WWW. pgr.com.tr
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Tek Devirli Motorlu
Gug Devir Tablolari
(4 Kutup)

One Speed Motor
Power and Speed Tables
(4 Poles )

Leistungs- und
DrehzahlUbersicht fur
Motoren mit fester Drehzahl
(4 Pole )

PCS1..50 TON

www. pgr.com.ir
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@' TEKNIK TANIMLAR @ TECHNICAL DESCRIPTIONS @' TECHNISCHE BESCHREIBUNGEN

Motorlu rediiktar performans tablolarinim yapsi
o fify about performance tables for Geared motor
Mitteilung iiber Leisimgstateln flir Getriebemoior

Halat Donanimi
—  Fals
1 “ Einschenung

Kaldima Kapasitesi (Ton)  Kaldwrma Hiz Resdiiktér tipl Motor glici Cikig devri Agirlik

Lifiingg Capacity {Ton) Lifing Speed Gaar unit type Molor power Output gpead Weight

Hublast { Tonne) Hub- Gatrisbatyp Motoreistung Abiriahs drehzahl Gawicht
geschwindkeit

Dy Vi Tip! Py | E2-m3 | M M & 0
FEM (150} s (n1:1400) -
& [mm] [mymin] Type/Typ ig [kW] MOTOR [rp.m] [Nm] Ly
032t 55 5m (M8} 7135 037 TiMB 19,6 160 4
6.7 Sm (ME} 58,78 055 B0MHA 238 208 k)
%0 85 smpmgy | PCSt 2653 0,55 BONMA 30,1 164 38 i
10,5 5m (M8} kTR 0,75 B0M4C 73 181 4
Tambur Capi Ving Sindi Ta bl aram Motor tipl Gikig moment] Oilgii sayfalan
Druem Diame fer Crane Class Reduction rafio Motor type Output longue Drawing page
Trommel- Kranklasse Uintersetzungsverhdlinis Motorlyp Abtie bedrehmoment Zeichenblatt
durchmesser

WWW. pgr.com.tr
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alﬂ-rﬂmth
L Jen{oe

Cift Devirli Motorlu
Gug Devir Tablolari
( 2-12 Kutuplu)

Double Speed Motor
Power and Speed Tables
(2-12 Poles )

Leistungs- und
Drehzahllbersicht fur
Polumschaltbare Motoren
(2-12 Pole )

PCS1..50 TON

www. pgr.com.ir
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@' TEKNIK TANIMLAR @ TECHNICAL DESCRIPTIONS @' TECHNISCHE BESCHREIBUNGEN

Motorlu rediiktar performans tablolarinim yapsi
o fify about performance tables for Geared motor
Mitteilung iiber Leisimgstateln flir Getriebemoior

Halat Donanimi
—  Fals
1 “ Einschenung

Kaldirma Kapasitesi (Ton)  Kaldirma Hiz Rediiktar tipl Motor giici Gikig devrl Agirhk
Lifing Capacity {Ton} Lifing Speed Gear unit type Moior power Ourtput spead Waight
Hubdast {Tonne) Husb- Gefisbelyp Moloreisiung Abirishsd rehzahl Gewidhit
geschwindkeil
Dy Vi L remgso) |- TP | e Py IE2-1E3 2 M; E" N
[mm] [mimin] Type! Typ kW] MOTOR [rp.m] [Nm] mm
0,32t M3r42 4m (M7} PCS 1 kT 251037 10012120 - 53 781795 288 [ 352 63 456
140
26739 5m (M8} PCS3 .56 251037 10012120 - 53 741790 W3/ 68 458
BAaI45 4m (M7} PCS 1 kTR 251037 10012120 - 33 781795 288 [ 352 63 456
G150
Marqz Sm (M8} PCS3 .56 251037 1002120 - 53 41790 W3/ ] 458
[;Tn"[';l'a?]:r':' Ving Sinfi Tahvil orani Motor tipi Gikig momenti Bicii sayfalan
Trofea Crane Class Reducion ratio Motor type Quiput lorque Drawing page
m‘ﬁ Kranklasse Uniersetzamgs verhdlinis Motoryp Abfriebsdrehmoment Zeichenblai
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000 PGR

DRIVE TECHNOLOWHEY

@' TEKNIK TANIMLAR @ TECHNICAL DESCRIPTIONS @' TECHNISCHE BESCHREIBUNGEN

Performans tablolarinm yapisi
Siruciure of the perfonmance lables
Shuktur der Leisimgsiabellen

Girlg devri (did)
n1 = 2800 [r.p.m] ——  Input speed min ')
Anfiehsdrehzahl {min)

Rediiktor tipi Tahvil oram
Gear umit type Reducion ratio
Getriebe typ Uniersetamgsver hilinis

T T

Pe = Nominal Girlg Giicil [KW] { FEM 9.511/86 (IS0 4301/1))
Pe = Nominal Input Power kW] { FEM 9.511/86 (130 4301/1))
Tip/ na igos Mamax Pe = Antiebsnennlistmg [KW] { FEM 9.511/85 (180 4301/1))
e (hE {epm] [Nm] Ving Sinifi  Crane Class | Kranklasse
fE=1 1Am (M4} 2m (M5) Jm: (ME} 4m (M7} 5m (M&)
12 71,35 383 1,67 250 215 1,87 1,48 1,00
e 476 5878 81 202 303 2 60 . 1,80 1,33
602 46,53 378 253 38 328 285 227 1,68
146 H 380 3,15 433 4,08 357 282 208
Cikig devri Anma Moment
Output spesad Nominal Torque
Abfriebes drehz ahi Nenndrehumoment
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PCS 1 PGR‘

DRIVE TRCHNOLOEY

PC51+ MOTOR
A
]
=
g y
& §
12y
Y
i
=
]
W30x1, 5x27x18X8F
Tip!
Type T | MOTOR A B c D E oF G H
T 375 123 348 119 191 140 47 16
80 388 106 365 132 207 172 47 136
PCS 1 ) 458 101 370 130 212 182 55 142
100 531 a1 380 152 m 202 55 180
112 537 8 388 159 230 27 55 187
PCS 1+ PAM B5 + MOTOR
. Al B
i
k"
0
PAM B5
1,3 + A4 B K
Twe!/Te | moToR
Iz 442 123 80
80 448 106 100
PCS 1 90 520 101 100
100 602 91 125
112 £06 8 125
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#Rahzh sanat sepabancn

DRIVE TECHKNOLOGES Pc s 1
PCS 1+ PAM B5
1035 0
Tip/ T ﬁ
Tye ITyp | PAMBS | L M |o4H| o |Br | R s | T U |ev |ew | ¥ z
PAM B5 PCS 1
n 126 | 66 | 130 | 55 | w0 | 4 | me [ 83| 5 14 [ 1o [ 33 | 15 be 28
80 18 | 74 | 165 | 55 | 200 | 45 [ w0 | 218 | & 19 | 130 | % | 18 80 3
PCS1 90 18 | 74 | 165 | 55 200 [ 45 [ wmo | 23| 8 | 24 | 130 | 28 | 18 90 Y
100 o6 | 96 |25 | 705 |20 | 5 | w2 | 33| 8 | 28 | 180 | 63 | 20 100 36
12 9% | 96 [215 [ 705 [ 250 | 5 [ w2 [ 33| 8 | 28 | 180 | &3 | 20 12 %

WWW. pgr.com.tr
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Faq+am
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PCS3 PGR‘

DRIVE TRCHNOLOEY

PCS5 3+ MOTOR
A
1165
= __F'\ s
B x{ [
111 Sala
=]
Y
Bl
[*:}
ﬁ i w3
&
l o N5 L
i ;
Lo i eyl
2H
3 50
= [
DINS480
13 0 WO 2 361 B BF
Tip!
Type I Typ MOTOR A B c D E aF G H
80 407 138 418 132 211 172 47 1%
90 480 13 413 130 26 182 55 142
PC33
100 547 123 413 152 2% 202 55 180
112 551 115 440 159 it 7 55 187
PCS 3+ PAM B5 + MOTOR
Al
|
|
|
- S
/1
1 =
PAMEBS
1,3 + Al Bi K
Twe/Tw | moTOR
80 483 138 100
90 555 133 100
PC83
100 622 123 125
112 625 115 125
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DRIV E TRCHHOLOGET

th_?a:..iua._.lb 3

#Rahah sanat sepabancn

PCS3

PC53+ PAMBS
Tip/ T ﬁ
Tye ITyp | PAMBS | L M |o4H| o |Br | R s | T U |ev |ew | ¥ z
PAM B5 PCS 3
80 (1495 | 74 [ t85 | 77 | 200 | 45 | mio | 28| & 19 [ 130 [ 45 | 15 80 45
e 90 (1485 74 |15 | 77 |20 | 45 [ w0 |23 | 8 | 24 | 130 | 55 | 16 90 45
w0 (1275 96 | 215 | 77 | 20 miz [ 313 8 | 2 [ 180 | & | 2 100 5
M2 (1275 96 | 215 | 77 | 20 mi2 | 33| 8 | 28 [180 | &3 | 2 12 5
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PCS5 PGR‘

PCS 5+ MOTOR
A
1287
= N T
sl 1| |l
|| ;_:J'Tj'l_a - E o
-
el
&l
4 ul - 2
S 1
sl =1 -
. &
E;‘ 45
DIN5480
1295 475 % Wk 22 naf
Tip!
Type I Typ MOTOR A B A D E aF G H
90 518 206 5% 130 251 182 % 142
e 100 591 196 536 132 261 e 55 180
2 598 188 44 158 i 7 55 187
132 654 162 570 188 285 i 64 4

PCS 5+ PAM B5 + MOTOR

PAM B5
1,3 + A4 B K
Type I Tip MOTOR
90 573 206 100
100 660 196 125
PCS5
112 663 188 125
132 747 162 150
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DRIV E TRCHHOLOGET Pc s 5

PCS 5+ PAM B5

Tip! -
pames | L | m |en| o |ee | R | s | T | u |ov|ew|vY |z
Type /Typ PAM B5 PCS 5
%0 |2105| 86 | 165 | & | 200 | 45 | w0 | 23| &8 | 24 | 130 | 55 | 16 a0 75
s 100 |2005| 96 | 215 | w02 | 250 | 55 | Mi2 [ 313 | 8 | 28 | 180 | &2 | 20 100 81
12 |2005| 96 | 215 | 12 | 250 | 55 | mi2 [ 313 | 8 | 28 | 180 | 62 | 20 112 81
132 1665 | 130 | 265 | 122 | 300 | 5 | w2 |43 | 10 | 38 | 20 | &4 | 20 132 a5

21

a5 3
i - =)
s 5
= DINS480
= N452x21xSH
10
50
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PCS 10 PGR‘

DRIVE TRCHNOLOEY

PCS 10 + MOTOR
D
E A
1615 |
T I
e
& _ = T _ —] E .
e
]
3 | 2
| @ 35
i [
DIN5480
1645 | 56| '\ WB5kDE31n8H
Tip!
Tope I Tip MOTOR A B c D E BF G H
100 £26 243 20 152 3 202 55 180
12 £33 235 g28 159 29 217 55 187
PCS 10
132 725 208 BS54 188 55 268 B4 204
160 793 185 877 215 78 35 B4 20
PCS 10 + PAMBS + MOTOR
Al
1 ‘[4
!
| =
Tip/ PAM ES
Twe/Tie | wotoR A o :
100 g92 243 125
112 g5 235 125
PCS 10 | 132 &7 tren) 783 209 150
132 K7D ren) 808 209 150
160 204 185 175
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DRIV E TRCHHOLOGET

QLIHMM—_IIH ¥

# Rahah sinat sepahanon

PCS 10

PCS 10 + PAMBS
1615 8]
5 S
u s
= ) - R
[
e
[ Az
= o
&
Tip/ "ﬁ
Type [ Typ PAM ES L M BN 0 op R 5 T u (1) oW Y z
PAM BS PCS 10
100 MT5 133 25 102 250 5 Miz 313 i1 8 180 B3 20 100 118
BES 10 112 2475 a8 215 102 250 5 Miz 313 il 28 180 63 i H2 118
132 2135 130 265 12 K] 5 Mi2 H3 10 k] 230 B4 20 132 156
160 1945 149 300 152 350 1 Mig 453 12 42 250 113 24 160 180
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PCS 20 PGR‘

PCS 20 + MOTOR

110

ol & o
i
g
B c D E OF G H
100 i3] 288 681 152 336 202 & 180
112 LT 281 689 159 44 217 ] 187
PCS 20

132 [ 235 713 188 ar X9 &4 204
160 a3z 32 738 215 393 33 &4 ]

PCS 20 + PAMBS + MOTOR

Tip/ PAM ES
Type I Typ MD;DR Al Bl K
100 73 288 125
112 13 281 125
PCS 20 132 7 tren) 8z 255 130
132 ®7-0 tren) M7 255 130
160 w3 e 175
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Sl ol

PER el

DRIV E TRCHHOLOGET Pc s 2 n

PCS 20 + PAMB5S

Tip/ T ﬁ
Tye ITyp | PAMBS | L M |o4H| o |Br | R s | T U |ev |ew | ¥ z
PAM B5 PCS 20
100 |2 | o5 | 205 | o2 [2s0 | 5 [ w2 |33 8 | 28 | 180 | 83 | 20 100 198
o M2 |24 | 96 | 215 | 102 |20 | 5 [wmz | 33| &8 | 2 | 1w | & | 2 12 198
132 | 260 | 130 | 265 [ 126 (300 | 5 [ w2 [#3| 10 [ 3 | 20 | 84 | 2 132 213
160 | 241 | 149 | 300 | 152 [ 350 | 6 | w6 [ 453 | 12 | 42 | 20 | 13 | 160 726

17

Gx28
&135
#0035
FTR+am
Eml
@e0rte

. - DIN5480
NTSx2x3648H

]
ls
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PCS 25 PGR‘

PCS 25 + MOTOR
o A i
206 ]
. I
= |
R T |-
;
2 @i
IS =T
=]
&
DINS48D
2% ] Wil ZxB8nd4x8f
Tip!
Type I Typ MOTOR A B c D E aF G H
100 670 308 T 152 M5 202 5% 180
2 677 300 719 154 353 7 55 187
PCS 25
132 T45 274 745 188 ire 269 84 2
160 838 25 768 215 402 35 64 220

PCS 25 + PAMBS + MOTOR

Tip/ PAM ES
Type I Typ MD;DR Al Bl K
100 136 308 125
112 740 300 125
PCE 25 132 7 tren) 8 4 150
132 ®7-0 tren) 852 74 150
160 w8 25 175
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DRIV E TRCHHOLOGET

. lnl.‘.-m_:h;
g -Itrlw:-mm'mm

PCS 25

PCS 25+ PAMBS
Tip/ T ﬁ
Tye ITyp | PAMBS | L M |o4H| o |Br | R s | T ov | ew | ¥ z
PAM B5 PCS 25
00 | 33| 98 | 215 | w02 [0 | 5 | wmiz | 313 28 | 180 | &3 | 20 100 234
s M2 | #3 | 98 | 215 | w02 [0 | 5 | miz | 313 28 | 180 | 83 | 20 12 234
132 | 279 | 130 | 285 | 126 | 300 | 5 [ w2 |43 | 0 | 38 | 20 [ 84 | 20 132 248
160 | 260 | 149 [ 300 | 152 [ 30 | & | wme | 453 | 12 | 42 | 20 | w3 | 2 160 260
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PCS 50

PCS 50 + MOTOR

E
| . :
T
R ) -
[ =
=
P i & 0=l
=] = q o
. 4
= |
5 &
DINS480
234 a7 WD 1 (Bx54naf
375
Tip!
Type I Typ MOTOR A B c D E aF G H
132 855 433 w8 188 M2 269 &4 204
PC3 50 160 923 M0 951 215 435 s &4 ]
180 1016 K1) 70 230 43 B3 o ]
PCS 50 + PAMBS + MOTOR
= Al i
§
!
a5 — I
=]
I @
Tip/ PAM ES
Type [ Typ MD;DR Al E1 K
132 7 tren) %03 431 150
132 7D fren) 28 431 150
PCS 50
160 1048 4H0 175
180 1163 k] 175

WWW. pgr.com.tr




b e o il

DRIV E TRCHHOLOGET Pc s 5 n

PCS 50 + PAMB5S

Tip/

Type [ Typ PAM BS L M aN o

2
o)
w
=4
=
2
=
=
-
L]

PAM BS PC3 50

132 418 | 150 | 25 | 1”7
PCS 50 160 |3 | 175 | 300 | 167
180 3|3 | 175 [ 300 | 167

& Miz | 413 10 - 230
MiE | 453 12 42 250 | 16 4 160
& Mig | 51,8 14 48 250 | 16 24 180

£\ &8

S| 8|8

Tambur Baglanti Flang: Olgiileri / Drum Connection Flange Dimensions / Trommel Anschiussflansch Malle

18

@238
@180
*005
@113+001
|
@zarte

N

DINS48D
5 t W11 O 254nEH

DIl
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Rahah st szpahanca

POD

TR) GENEL PARGA LISTESI EN] GENERAL PART LIST 3  ALLGEMEINE STUCKLISTE

Givde A

Givde B

PAM Govde
PAM Mili

Z1 Diglisi

Z2 Diglisi

Z3 Diglisi

Z4 Diglisi

Z5 Diglisi

Z6 Diglisi
Rondela

Fren

Fren Kaplini
Fren Balatas
Rulman

Rulman

Rulman

Rulman

Rulman

Rulman

Rulman

Rulman
Nilos-Ring

af Keges

W Keges
Sagman (DIN 471)
Sagman (DIN 471)
Segman (DIN 472)
Kama

Kama

Kama

Fan Kapad)
O-Ring

Cwata (DIN 912}
Saplama
Romndeta (DIN 127}
Somun

Cwata {DIN 933)
Fim

Fim

Mapa

Modor

TSEESEEEERE

-k b ok mh
B n M L PR3

Yaj Tapas
P
Moior

Tambur Fansi

BB SRS EEEYSEREEELERBENEREEEEESE S

Rondeta {DIN 7603)

GearCaze A
GearCaze B
PAM Case

PAM Shaft
Diriving Pinion
Driving Gear
Pinion Shafi
Driven Gear
Pinion Shaft
Driven Gear
Washer

Brake

Brake Coupling
Brake Lining
Bearing

Bearing

Bearing

Bearing

Bearing

Bearing

Bearing

Bearing
Milos-Ring

Ol seal

Oil Saal
Circlip(DIN 47 1)
Circlip{DIN 47 1)
Circlip {DIN 47 2)
Ky

Ky

Ky
Fan Cover

(-Ring

Bolt (TN 912}
Stud Bolt

Washer (DIN 127}
Mut

Bolt {TIN 533}
Pin

Pin

Eye Boit

Maotor

Washer (DIN 7603}
Oil Plug

PAM

Motor

Diram Flange

ZTSEESEEEERE
TSEESESEEERE

-
P
-
Lt

]
LEC I S ]
-k b
LE I S ]

—
=]
—
(=2

e SR ESEAEEEYEREEELERBENEREEEEESE S
e SR E ALY E RS BENERREEEEEEE S

www. pgr.com.ir

Gatrisbegehduse A
Gatrisbagehduse B
PAM Gehditse
PAM Welle
Anitriebaritzel
Aniriebarad
Ritzelwella
Abirieharad
Ritzelwella
Abiriebarad
Distanzscheibe
Bremse

Bremskupplung
Bremshelag

Kugellages

Kugellagers

Kugellages

hilos-Ring

PMEhny)

Oldichiung
Sichenmgaing (DIN 47 1)
Sichenmgaing (DIN 47 1)
Sichenmgaing (DIN 47 2)
Passfeder

Passfeder

Passfeder

Likferhaubhe

O-Ring

er schrauben {DIN 912)
Bolzen

Distanzscheibe (DIN 127)
Schrauhenmu tier

\er schrauben {DIN 933}
Bolzen

Bolzen

Ring Schraube

Motor
Distanzscheibe (DIN 7603}
(lstipsel

PAM

Motor

Trommedflansch




